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  خلاصه اي از نكات ايمني
           بمنظور جلوگيري از هرگونه آسيب به كاركنان يا خـسارات

به تجهيزات، لطفاً قبل از استفاده يا بهره برداري از اين دسـتگاه،             
  .توصيحات اين كتابچه راهنما را مطالعه و رعايت نماييد

            قبل از نصب يا بهره برداري از دستگاه، لطفاً تمام دستورالعمل
  .كتابچه را مطالعه نماييدهاي اين 

            جهت مراجعه سريع، اين كتابچه رادر نزديكي دسـتگاه و در
  .دسترس نگهداري نماييد

  احتياط
دستگاه اينورتر ميبايست توسط كاركنان فني و با تجربـه راه            .1

اندازي شود كه با طرز تنظيم پارامترها، رعايت اصـول بـرق،            
وز هرگونـه   نصب و سيم كشي آشنايي داشته باشند تا از بـر          

  .حادثه جلوگيري شود
د از رله يـا كنتاكتوريـا    يدرقسمت ورودي برق دستگاه ميتوان     .2

ولـي در خروجـي مجـاز       . كليد براي وصل برق استفاده كنيد     
  .نيستيد

قبل از هرگونه تعمييرات يا بازرسي، برق را قطـع كنيـد تـا               .3
چراغ نشانگر برق خاموش شود و سپس توسـط مـولتي متـر             
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 DC هـيچ ولتـاژ    Nو   Pه مابين ترمينالهاي اطمينان يابيد ك
 DCولت  650ولتاژ داخلي حداكثر    : توجه. وجود نداشته باشد  

  .مي باشد
، از  60Hzميـزان بـيش از    قبل از تنظيم فركانس خروجي به .4

  .توانايي و ايمني موتور يا سيستم خود اطمينان حاصل كنيد
كنيـد،  چنانچه از دستگاه اينورتربمدت طولاني استفاده نمـي          .5

  .برق دستگاه اينورتر را قطع كنيد
دستگاه اينورتر را از طريق قطع يا وصل كردن ورودي اصلي            .6

  .خاموش يا روشن نكنيد
بسته به شرايط آب و هوايي و محيط كار نسبت به نظافت اينورتر 

 حـداكثر   دستگاهعمر مفيد فن    .  اقدام نماييد  دستگاهمخصوصاً فن   
  . سال است3

ا بلافاصـله پـس از دريافـت دسـتگاه اينـورتر            لطفاً موارد زير ر   
LS600 ،رسي كنيدبر:  

 آيا مشخصات دستگاه اينورتر طبق سفارش شما است؟  
 آيا در طي حمل، دستگاه اينورترآسيب ديده است؟  

لطفاً در صورت داشتن هر سئوالي فوراً با نمايندگي مجاز شركت           
  .تماس حاصل فرماييد
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پلاك مشخصات شـامل    درسمت راست هر دستگاه اينورتر يك       
خروجي، شـماره سـريال و غيـره        / اطلاعاتي مانند ولتاژ ورودي   

  .مشخصات سفارش خود را بررسي كنيد. وجود دارد
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  گاه اينورترتك فاز ستپلاك مشخصات براي د

  
  محل نصب

  :لطفاً از نصب دستگاه درمكان هاي زير خودداري كنيد
 با تابش مستقيم نور خورشيد  
  خورنده و فرسايندهبا گازها ومايعات  
 داراي گرد و غبار و براده هاي فلزات  
       40 درجه سانتيگراد يا بـيش از        -10با دماي محيطي كمتر از +

  درجه سانتيگراد
 داراي تكان يا لرزش  
  ،طرات آب و رطوبتقدر معرض باد و باران  
     بازاي هر متر اضافه تر     ( متر از سطح دريا      1000ارتفاع بالاتر از

 .)اضافه نمائيد% 1ا ظرفيت اينورتر ر
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                در محيطهايي كه حـشرات و ذرات گـرد و غبـار وجـود دارد
  .اينورتر را داخل تابلو با فن و فيلتر مناسب قرار دهيد
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  محيط نصب دستگاه
بـه هنگـام نـصب      . دستگاه جهت نصب عمودي طراحي شده      .1

سانتي متر از هر طرف براي مـدلهاي        10فضاي كافي حداقل    
 20 اسـب و     15براي مـدلهاي تـا       سانتي متر    15 اسب   3تا  

  .سانتي متر براي مدلهاي بالاتر در نظر بگيريد
تابلو بايد داراي فن خنك كن باشـد تـا دمـاي محـيط كـار                 .2

 .درجه سانتي گراد باشد40اينورتر همواره كمتر از 

  
  طريقه سيم كشي

ترمينالهـاي   U,V,Wترمينالهاي ورودي هستندو  R,S,Tترمينالهاي 
اتصال اشتباه ورودي و خروجي باعـث       . مي باشند خروجي به موتور    

  .آسيب جدي به دستگاه خواهد شد
  نمودار سيم كشي مدار قدرت تك فاز

(LS600-20-5S,LS600-2001S,LS600-2002S)   
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 منبـع تغذيـه   P,Nمدلهاي تـك فـاز فقـط داراي ترمينالهـاي      .1
DC داخلي ميباشند و فاقد ترمزRegenerative   

ــاز   .2 ــك فــ ــري تــ ــراي ســ ــدلهاي  بــ ــط مــ فقــ
1/2HP,1HP,2Hp,3HP,5HP توليد شده اند .  

  مشخصات  نماد اختصاري
R.S.T  فاز ورودي3هاي منبغ تغذيه برق  ترمينال   
P.P.r مقاومت ترمز  

U.V.W شود هاي خروجي كه به موتور سه فاز متصل مي ترمينال  

  اسب 10فاز تا 3نمودار سيم كشي ترمينال قدرت براي مدلهاي 

  
   اسب و بزرگتر15يم كشي مدار قدرت براي نمودار س

  
 اسب و بزرگتر از آن يونيـت ترمـز جداگانـه            15براي مدلهاي   

جداگانه قابل تهيه است و براي مـدلهاي        خارجي طراحي شده كه     
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جهت اتصال به يونيـت ترمـز        P,Nترمينال   اسب و بزرگتر     15
  .خارجي طراحي شده است
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  نكات قابل توجه در سيم كشي

  كشي مدار اصليسيم .1
كـه بـه   ( و ترمينالهـاي خروجـي   R.S.Tترمينالهاي ورودي   .1

در . مطلقاً نبايد اشتباهي متـصل شـوند      ) موتور متصل ميشوند  
  .غير اينصورت به دستگاه آسيب جدي وارد ميشود

خـازن بـه    هـيچ گونـه      و   LC,RCنبايد فيلترهاي نـويزگير      .2
  .خروجي دستگاه اينورتر متصل شود

 اينورتر ميبايست از سيم سيگنال متعلق       سيم كشي مدار قدرت    .3
 دور نگهداشته شوند تـا از القـا         PLCبه ديگر تجهيزات مانند     

  .جلوگيري شود هرگونه نويز
  اتصال زمين. 2

جهت رعايت اصول نصب تجهيزات برقـي، اتـصال زمـين مطمـئن             
  .الزامي است

  سيم كشي مدار اصلي .3
فيـوز و كليـد     توصيه مي شود كه در ورودي و قبل از اينـورتر            

ولي از نصب هرگونه كليـد يـا كنتـاكتور و           . مناسب نصب شود  
  .خازن در خروجي دستگاه خودداري كنيد
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  كاربرد انواع سيم براي مدار اصلي و مدار كنترل
  

              قبل از سيم كشي، اطمينان حاصل كنيد كه ولتـاژ ورودي بـا
  .مشخصات اينورتر سازگار است

 )220V 380 براي تكفاز وV سه فازبراي (  
     ولـت بـراي     380ولت براي تكفاز و     220پيچ هاي ترمينال 

  .سه فاز را محكم و سرسيم ها را لحيم كنيد
               قبل از وصل كردن منبع تغذيه، مدار سـيم كـشي را كنتـرل

 .كنيد تا از ايمني كار مطمئن باشيد

  1جدول 

  
  2جدول 
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  موارد قابل توجه در سيم كشي مدار كنترل

رل ميبايست از سيم كشي قدرت جدا باشـد         سيم مدارهاي كنت   .1
  .تا از ايجاد نويز جلوگيري شود

ميبايست ) ولوم(براي سيگنال آنالوگ تنظيم كننده فركانس        .2
  .از سيم شيلددار جداگانه اي با اتصال زمين خوب استفاده شود

  .متر باشد10ت كمتر از يسطول سيم سيگنال كنترل ميبا .3
  DCمدار بندي براي منبع تغذيه 

  

  
: تذكر   .وصل ديود در دوسر بوبين رله الزامي است

   ACمداربندي براي منبع تغذيه برق 
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  سيم كشي مدار قدرت ومداركنترل
 مناسب براي منبع تغذيه(نمودار سيم كشي مدار قدرت كنترل تكفاز 

AC اسب5 تا 5/0از )  ولت220تكفاز   
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ناسب براي منبع   م(فاز  3نمودار سيم كشي مدار قدرت و مدار كنترل         
  اسب10الي 1)  ولت380فاز AC 3تغذيه 

 ولت بزرگتر   380فاز  3نمودار سيم كشي مدار قدرت و مدار كنترل         
   اسب10از 
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  DIP Switch(J1)شرح ترمينال كنترل و 

  شرح سيم كشي ترمينال كنترل 
م شيلد جداگانه اي با اتصال زمـين        يبراي مدار كنترل ميبايست از س     

  .ه شودخوب استفاد
 و بايد از يك طـرف بـه          متر باشد  10طول سيم شيلد نبايد بيش از       

  .زمين وصل شود
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  مشخصات ترمينال مدار كنترل

   DIP Switch (J1)مشخصات 
   DIP Switch (J1)توضيح و تنظيم

   Aمرحله 
  . داخلي دستگاه اينورتر استفاده كنيد5V DC~0از ولتاژ  -1
  : تذكر  -2

C01=4 :  ل آنالوگ كنترلسيگنا+ صفحه كليد  
C01=5:  سيگنال آنالوگ كنترل+ ترمينال كنترل  
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  .در اين حالت نمي توان از پتانسيومتر خارجي استفاده كرد! توجه

   Bمرحله 
  .به يك پتانسيومتر خارجي متصل كنيد .1
  ) داخلي دستگاه اينورتر استفاده ميشود5V DC~0از ولتاژ (
2.C01  تنظيم كنيد 3يا 1 رادر وضعيت .  

  
  : Cمرحله 

  5V DC~0با منبع تغذيه  .1
2. C01 تنظيم كنيد3يا 1 را در وضعيت . 
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   : Dمرحله 
  10V DC~0توسط يك پتانسيومتر خارجي با منبع تغذيه  .1
2. C01  تنظيم كنيد3يا 1در وضعيت را . 

  
  :Eمرحله 

  . كار كنيد10V DC~0با منبع تغذيه خارجي  .1
2. C01  تنظيم كنيد3يا 1 در وضعيت .  

  
  :Fمرحله 

  20mA~0 با منبع تغذيه خارجي .1
2.C01  تنظيم كنيد3يا 1 در وضعيت .  
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  :Gمرحله 

  20mA~4با منبع تغذيه خارجي .1
2.C01  تنظيم كنيد 5يا 4  در وضعيت .  

  
  كاركرد و راه اندازي

قبل از بكار اندازي دستگاه، نكات ايمني قيد شده در بخش هاي قبلي     
  .را بررسي نماييد

  بل از شروع گردش موتور قبررسينكات مهم 
هنگاميكه عمليات سيم كشي را تكميل نموديد، لطفاً نكـات زيـر را             

  .قبل از بكار اندازي موتور بررسي نماييد
  آيا سيم كشي برق ورودي صحيح است؟ .1
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بررسي كنيد كه وضعيت موتور نرمال باشد و مشكل گيرپاژ           .2
موتور سيم پيچي شـده توصـيه       .(يا گير مكانيكي نداشته باشد    

  .نمي گردد
  آيا پيچ هاي ترمينالها محكم هستند؟ .3
  .هيچگونه سيم يا اتصال كوتاه وجود نداشته باشد .4
د در غيـر    ش متر با  12فاصله اينورتر و الكتروموتور كمتر از        .5

  .اينصورت مي بايد فركانس كريررا كاهش داد
  صفحه كليد

  .صفحه كليد را خشك نگهداري كنيد
ز آسيب بـه خاصـيت ارتجـاعي        كليد را به آرامي فشار دهيد تا ا       

  . كليد جلوگيري شود

  
  شرح  علامت روي كليد

FWD/REV  كليد انتخاب راستگرد و چپگرد  
  )كاهش) (افزايش(كليد انتخاب برنامه و مقدار   
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PRGM كليد برنامه ريزي  
READ كليد خواندن محتوي حافظه  
RUN كليد فرمان استارت  

STOP/RESET صورت بروز نقص در كارو ريست در /كليد توقف  

  
  آزمايش و تست اوليه 

پس از نصب، برق دستگاه اينورتر را وصل كنيـد،برروي صـفحه            .1
  .ظاهر ميشود 0.0نمايش ارقام 

قبل از استارت،از جهت صحيح چـرخش موتـور اطمينـان حاصـل             
  .نماييد

 ،چراغ نشانگر حركت موتور شروع   RUNپس از فشار دادن كليد      .2
ولوم را به سمت راست بچرخانيد تـا مقـدار          . ندبه چشمك زدن ميك   

 شـود، آنگـاه     1Hzنمايش داده شده برروي صفحه نمايش بـيش از          
  .چشمك زدن چراغ نشانگر حركت موتور ثابت مي شود

ميتوان جهت حركت موتور .جهت چرخش موتور را بررسي نماييد.3
ياسـيم كـشي    ( تغييـر داد   fwd/revرا مستقيماً با فـشار دادن كليـد         

  ). را تعويض نمودU.V.Wمينالهاي تر
دائمي نميباشـد و  fwd/rev انتخاب جهت حركت موتور توسط كليد

پس از اينكه برق دستگاه اينورتر قطع و وصـل شـود، اينـورتر بـه                
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 را  C21در صورت نياز برنامه     .وضعيت حركت راستگرد باز ميگردد    
  .تنظيم كنيد

. وقـف ميـشود    را فشار دهيد حركت موتـور مت       stop/resetكليد  .4
دستگاه اينورتر را از طريق قطع يا وصل كردن ورودي تغذيه بـرق             

عدم رعايت اين اخطار ميتواند موجب آسيب .خاموش يا روشن نكنيد 
به دستگاه اينورتر ،كاهش عمر مفيد دستگاه، عملكرد غير متعـارف           

  .دستگاه اينورتر را به دنبال داشته باشد
  روش تنظيم پارامترها

  ح تنظيم پارامترهامراحل و شر
بـه توضـيحات   .  آسان ميباشد600تنظيم پارامترها در مدلهاي سري      

  .زير توجه فرماييد
  كليد برنامه ريزي                    كليد فراخواني    

  كليد افزايش                          كليد كاهش 
  

  :روند اجراي برنامه ريزي
ي شويد و سپس با كليدهاي فلش        وارد برنامه م   PRGبا فشردن كليد    

به بالا و پايين شماره برنامه را انتخاب كنيـد و بعـد از رسـيدن بـه                  
 را بزنيـد و سـپس مقـدار مناسـب     READشماره برنامه مورد كليد   

^  

PRGM READ
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پارامترها را با فلش به بالا و پايين انتخاب كنيد و چند ثانيـه صـبر                
  .كنيد مقدار در حافظه ذخيره ميشود

  :به بيان روشنتر

  
  :روش اجرا

 را  0.0صفحه نمايش شماره كد     . پس از اينكه دستگاه روشن ميشود     
، صـفحه نمـايش     PRGM) دكمه(پس از فشار كليد     . نمايش ميدهد 

شماره كد را ميتوان توسط كليـد       .  را نمايش ميدهد   C00شماره كد   
پارامترها مورد نظر خود را انتخـاب      . افزايش و كليد كاهش تغير داد     

 را فشار دهيد و سپس مقدار مورد نظررا توسط          READ كنيد و كليد  
  .كليد افزايش و كليد كاهش انتخاب كنيد

C00 انتخاب آنچه صفحه نمايش نشان ميدهد  
C00=0 نمايش فركانس (HZ) هرتز240،حداكثر تا.  
C00=1 قطبي2 نمايش سرعت براي موتور  
C00=2 قطبي4 نمايش سرعت براي موتور  
C00=3 قطبي6موتور  نمايش سرعت براي      
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 C00=4      بازگـشايي قفـل برنامـه      (براي تنظيم فركانس كرير است
C30(  

C00=5  پس از فشار دكمه STOP/RESET  با كاهش فركانس بـه 
در (سمت صفر،صفحه نمـايش درهرثانيـه يكبـار چـشمك ميزنـد             

، فركـانس از مقـدار    RUNوپس از فشر دكمـه  ). وضعيت توقف
0HZميابد به مقدار تنظيم شده افزايش .  
مقدار فركانس كرير را برابر با مقدار اوليـه كارخانـه تنظـيم             ! توجه

تنظيم غلط مي تواند حرارت     . كنيد و طبق ميل خود آنرا تغيير ندهيد       
  .غيرنرمال دستگاه اينورتر و آسيب اينورتر را بدنبال داشته باشد

C01 
انتخاب فرمان حركت و توقف و كنترل 

  دور
C01=0 :  توقف توسط صفحه كليد انجام ميشودفرمان حركت و.  

  .انجام ميشود    و     افزايش و كاهش فركانس توسط 
C01=1 :          كنتـرل  ) ولـوم (توسط صفحه كليد و سـيگنال آنـالوگ
  .ميشود

  .فرمان حركت و توقف توسط صفحه كليد اجرا ميشود :صفحه كليد
كنترل فركانس به صورت آنالوگ و با توجه بـه          : سيگنال آنالوگي 

  . انجام ميشودDipswitchتنظيمات 
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  :نمودار بهره

ــالوگ   ــين ســيگنال آن ــوب ب ــر رابطــه صــحيح و مطل نمــودار زي
(4~20mA,0~20mA,0~10 VDC,0~5VDC) ــانس  و فركــ

  .خروجي را نمايش ميدهد

  
C01=2): 1 ( ــرل خروجــي ــف و حركــت (كنت ــق  )توق از طري

 ن انجام مي شود كـم و زيـاد كـرد    COM/FWD/REVترمينالهاي  
  .ركانس توسط كليدهاي صفحه كليد انجام ميشودف
 برروي مانيتور نشاندهنده اين است كه فرمـان         -0-نمايش عدد   ) 2(

چرخش موتور داده نشده است و دستگاه اينـورتر اسـتارت نكـرده             
 را متـصل كنيـد و   REV-COM  ياFWD-COMترمينالهاي . است

 مـانيتور   حـالا . سپس سيگنالهاي آنالوگ را براي دستگاه وارد كنيد       
  . را نمايش خواهد داد0.0عدد 
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C01=3 :           كنترل از طريق ترمينالهاي خارجي و كنترل فركـانس از
  طريق سيگنال آنالوگ

 سيگنال آنالوگ ورودي با ولتاژهـاي   DIP(J1)با تنظيم كليد  )2(
(0~10VDC,0~5VDC)   20~0و جريانmA  جهت .  اعمال ميگردد

  .ه نماييدكسب اطلاعات به توضيحات سوئيچ مراجع
C01=4 :    از طريق صفحه كليد ولي     ) صلوقطع و   (كنترل خروجي

  )ولوم خارجي(كنترل فركانس از طريق آنالوگ 
  .تنظيم سرعت از طريق صفحه كليد انجام ميشود: صفحه كليد )1(
 Dipswitchجهت تنظيم سيگنال آنـالوگي بـه توضـيحات           )2(

  .مراجعه نماييد
لتـاژ داخلـي دسـتگاه      و(عملكرد پتانسيومتر روي دسـتگاه      ) 1-2(

   )5VDC~0اينورتر
ولتــاژداخلي دســتگاه  (عملكــرد پتانــسيومتر خــارجي   ) 2-2(

ــورتر ــارجي 5VDC~0اينـ ــاژ خـ ــاژ 5VDC~0، ولتـ ــا ولتـ يـ
   )10VDC~0خارجي

C01=5 : توسط ترمينال كنترل و سيگنال آنالوگ كنترل ميشود.  
 و بنـد    C01=2در  ) 2(براي عملكرد ترمينال كنترل به بنـد         )1(

  . مراجعه نماييدC01=3در )1(
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  . مراجعه نماييدC01=4در )2(براي سيگنال آنالوگي به بند  )2(
را انتخاب ميكنيد، به مطالـب   C01=0,1,2,3,4,5هنگاميكه پارامتر 
  .زير توجه نماييد

تنظيم قابليت هاي دستگاه اينـورتر ميبايـست بـا تنظـيم كليـد              )1(
DIP(J1)مطابقت داشته باشد .  

 دستگاه اينورتر كه شامل     ر كنترل براي كا   صفحه كليد يا تابلوي   )2(
يـا  (دكمه هايي براي تنظيم پارامتر در صفحه مانيتور و پتانـسيومتر            

B10K( ميباشد.  
ترمينالهاي كنترل، ترمينالهاي مدار اصـلي هـستند كـه بـه              )3(

به نـوع فرمانهـا و      .سيگنالهاي كنترل خارجي متصل ميشود      
  .لتاژهاي داده شده دقت كنيد

باشد ، از ترمينـال كنتـرل ميتـوان         5 يا   C01=2,3هنگاميكه   )4(
-REV و   FWD-COMهنگاميكـه ترمينالهـاي     . فرمان داد 

COM را نمايش ميدهد،دستگاه   -0- باز هستند و مانيتورعدد
  .منتظر فرمان است

ــان  )5( ــراي 20mA~0جري ــيگنال ورودي ب ــا C01=1 س  5 ي
  .ميباشد

دار پارامتر مق  RUN/STOPفرمان   فرمان كنترل فركانس  تنظيم كارخانه
C01  
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  0  از طريق صفحه كليد  )هاي بالا و پائين فلش(از طريق صفحه كليد   
  1  از طريق صفحه كليد  )ولوم يا ولتاژ خارجي(از طريق سيگنال آنالوگ   **
  2  از طريق ترمينال  )هاي بالا و پائين فلش(از طريق صفحه كليد   
  3   طريق ترمينالاز  )ولوم يا ولتاژ خارجي(از طريق سيگنال آنالوگ   
  4  از طريق صفحه كليد  20Ma~4از طريق سيگنال جريان   
  5  از طريق ترمينال  20Ma~4از طريق سيگنال جريان   

        جريـان -ولتـاژ -ولـوم (براي استفاده از هر سيگنال آنالوگ (
  . مراجعه كنيدDipswitch حتماً به توضيح

       توجه كنيد كه وقتـيC01=2,3,5         مـي باشـد يعنـي فرمـان 
 به معني آن    -0-پيغام  .  و توقف از ترمينال داده مي شود       حركت

 به معني اين اسـت      0.0و  . است كه فرمان حركت نرسيده است     
 .كه فرمان رسيده ولي دستگاه منتظر افزايش فركانس است

C02  تنظيم منحني گشتاور راه اندازيV/F  
C02=0  :    اين قابليت ميتواند مقدار گـشتاور را در فركـانس پـايين

بطـور  .ق وضعيت اتوماتيك تصحيح كننده گشتاور، تنظـيم كنـد         طب
هنگاميكه گشتاور موتـور مطلـوب      . كلي نياز به تنظيم پارامتر ندارد     

 گـشتاور را    C23نباشد، اين قابليت ميتواند بـا مقـدار تنظـيم شـده             
  .افزايش دهد تا به اندازي موتور كمك كند كه با توجه به مقدار

طور همزمان انتخـاب شـوند، اعتبـار         ب C023 و   C02فقط هنگاميكه   
  .دارد
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  :يادآوري  ها

هنگاميكه مقدار پارامتر در وضعيت اتوماتيك تصحيح كننـده زيـاد           
چرخش موتور با سرعت كـم در مـدت         . باشد، جريان افزايش ميابد   

زياد ميتواند موجب گرم شدن يا سوختن يا آتـش گـرفتن دسـتگاه              
  .اينورتر شود

ش خيد تا از گرم شدن موتور در چر        خنك كننده نصب كن    fanيك  
  .با سرعت كم به مدت طولاني، جلوگيري شود

بهتر است . تنظيم پارامتر ميبايست توسط اشخاص متخصص اجرا شود
 تنظيم كنيد زيرا بـراي شـروع        3 را برابر با     C23كه مقدار گشتاور    

  .كار موتور مناسب است
در .  ميباشـد c23=3  يا5ر با بمقدار پيش تنظيم شده در كارخانه برا

  . ميباشد17~0 برابر با C23، مقدار قابل انتخاب C02=0وضعيت 
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قابليـت  .  يك خط راسـت ميباشـد      C02=1~17نمودار منحني براي    
اتوماتيك تصحيح كننده گـشتاور تحـت وضـعيت نرمـال كنتـرل             

  . عمل نميكندV/Fگشتاور 
  هنگاميكــهC02=1 اســت، گــشتاور اوليــه موتــور مينــيم و 

 . است گشتاور اوليه موتور ماكزيمم ميباشدC02=17هنگاميكه 

  
C02=18~34           نمودار منحني سهموي ميباشـد كـه داراي تـأثير 

صرفه جويي انرژي ميباشد و براي فن پمپ هيدروليك و ماشين           
  .مايعات يا بار گشتاور بزرگ مناسب ميباشد

هنگاميكه از طريق انتخـاب حالـت اتوماتيـك تـصحيح            )1(
، نتوان مقدار گـشتاور مناسـبي   C02=0كننده بردار ولتاژ    

  . را انتخاب كنيدC02=1~17بدست آورد، پارامتر 
 را انتخاب ميكنيد، حالـت  C02=1~17 هنگاميكه پارامتر )2(

 عمـل   C02=0اتوماتيك تـصحيح كننـده بـردار ولتـاژ          
  .نميكند
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قابليت تنظيم پارامتر دسـتگاه اينـورتر، انـواع گونـاگون            )3(
ائه ميكنـد و بـراي      چرخش موتور براي عمليات نرمال ار     

  .ماشين هاي مرسوم مناسب ميباشد
 را كم تنظيم كنيد تا از گرم شدن موتور 17~1  پارامتر   )4(

  .جلوگيري شود

  
C03  انتخاب نقطه برگشت منحنيV/F) فركانس پايه(  
C03 : ــدار ــي   % 100مق ــانس خروج ــي در فرك ــاژ خروج ولت

50Hz~240HZاعمال ميگردد .  
   200v~240vنمودار منحني  )1(
 :X=50~240Hz           ماكزيمم ولتـاژ رادر فركانـسي كـه بـين

50Hz~240HZ          برحسب خصوصيات موتور تنظـيم مـي كنيـد 
  .خواهيد داشت

 :X . مقدار فركانس تنظيم شده است
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   380V~460Vنمودار منحني  )2(
 :X=50~240Hz           ماكزيمم ولتـاژ رادر فركانـسي كـه بـين 

50Hz~240HZ          ،برحسب خـصوصيات موتـور تنظـيم ميكنيـد 
  .د داشت خواهي

:  X .مقدار فركانس تنظيم شده است

  
 50/60Hz را مقداري بيش از فركانس كـاري موتـور           Xمقدار  ) 1(

  .تنظيم كنيد تا از گرم شدن موتور جلوگيري شود
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مثلاً، اگر  .  را طبق فركانس موتور تنظيم كنيد      V/Fنقطه برگشتي   
 50Hz ميبايست برابر بيشتر از      C03 باشد،   50Hzفركانس موتور   

  .باشد
C04 تنظيم فركانس سرعت اصلي  

C04 :   بطور دقيق مقادير شتاب افزاينده و      . تنظيم سرعت اصلي است
ســرعت را توســط      و      شــتاب كاهنــده را توســط كليــدهاي

  .پتانسيومتر تنظيم كنيد
 1.0HZ~120HZ مقـادير    C26=0دامنه فركانس بـراي      )1(

 مقـــادير C26=1دامنـــه فركـــانس بـــراي . ميباشـــد
1.0HZ~240HZ        ميباشد ودر اين حالت مقدار حـدبالايي 

C16 240 را ميتوان به مقدارHZتغيير دهيد .  
 براي حالت عملكـرد     C01جهت اطلاعات به توضيحات      )2(

 .مراجعه نماييد
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C05 تنظيم زمان شتاب فركانس سرعت اصلي  

C05 :  1زمان شتاب يعني مدت زماني كه فركانس ازHZ  60 بهHZ 
 توسـط انتگـرال    61HZمحاسبه واحد فركانس بيش از      .افزايش ميابد 

 0.1 ثانيه است و طي مراحل  210زمان ماكزيمم .زماني انجام ميشود
  .ثانيه اي افزايش ميابد

  
  .) تنظيم شده باشد60HZدر حالتي كه فركانس پايه برابر (
 I2tزمان شتاب كوتاه مدت ميتواند موجب توليـد مقـدار زيـاد             ) 1(

 و سپس باعث گرم شـدن بـيش از حـد دسـتگاه              توسط جريان شده  
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افزايش مناسب زمان شتاب در طول عمـر        . اينورتر و نقص آن شود    
  .مفيد موتور و دستگاه اينورتر موثر است

 كمتـر از    Ls600زمان شتاب تنظيم شده دستگاه اينورتر سـري         )2(
5Hp، 5       7.5 ثانيه و براي بيشتر ازHP، 10  در صورت  .  ثانيه ميباشد
  .ل تغيير استنياز قاب

  .زمان شتاب را ميتوان هنگام كار تغيير داد)3(
  

C06  فركانس سرعت اصلي) كاهشي(تنظيم شتاب معكوس  

C06 :           60زمان شتاب كاهنده يعني مدت زماني كه فركـانس ازHZ 
زمان شتاب كاهنـده كوتـاه مـدت ميتوانـد          .  كاهش ميابد  0HZبه  

ه و باعـث ايجـاد      موجب توليد رقم بزرگ توسط ولتاژ رژنراتيو شد       
افزايش مناسب زمان شتاب كاهنـده در طـول         . فالت ولتاژ زياد شود   

محاسبه واحـد بـراي     . عمر مفيد موتور و دستگاه اينورتر موثر است       
 توسط انتگرال زمان انجام ميـشود كـه طـي    61Hzفركانس بيش از   

  . ثانيه اي افزايش ميابد0.1مراحل 
ن ، كشنده هيدروليكي، و     ماشين آلاتي مانند پمپ هيدروليك، ف     )1(

 بزرگـي توليـد     GD2  زياد كـه مقـدار     كشتاور بار نه با   گدستگاه من 
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ميكنند ميبايست تنظيم زمان شـتاب كاهـشي شـان بطـور مناسـب              
  .افزايش يابد

  .زمان شتاب كاهشي را ميتوان در هنگام كار موتور تغيير داد) 2(

  
  
  
  
  

C07 تنظيم فركانس سرعت دوم  
  

C10  سرعت سومتنظيم فركانس  
  

C13  تنظيم فركانس سرعتJOG  

C13 ، C10 ،C07   :  
 ) JOG( و سرعت عمليـاتي      (3X) ، سرعت سوم     (2X)سرعت دوم   

اگر نياز اسـت كـه سـرعت دوم،         . سرعتهاي چرخشي موتور هستند   
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 چرخش موتور را هنگام كـار موتـور،         JOGسرعت سوم يا سرعت     
-3X-COM,2Xاعمال گردد، ميتـوان ترمينالهـاي خـارجي مـابين           

COM يا JOG-COMرا بست .  
 ،  C13 و   C07,C10پس از تكميل تنظيم مقـادير فركـانس بـراي           

  . تنظيم كنيد5 يا 1,2,3,4 را برابر با C01مقدار 
، سرعت سوم   2Xكاهشي براي سرعت دوم   /زمان شتاب افزايشي    )1(

3X    و سرعت JOG        جهـت كـسب    .  ميبايـست قـبلا تنظـيم شـوند
  . مراجعه نماييدC05,C06يم به توضيحات اطلاعات درباره روش تنظ

C08 :  دامنه زماني از   . شتاب افزايشي سرعت دوم ميباشد    زمان  تنظيم
  . ثانيه ميباشد210 تا 0.1

C09 :دامنه زمـاني از  . كاهشي سرعت دوم ميباشد شتاب زمان تنظيم
  . ثانيه ميباشد210 تا 0.1

C11 :نه زماني از   دام. شتاب افزايشي سرعت سوم ميباشد     زمان   تنظيم
  . ثانيه ميباشد210 تا 0.1

C12 :دامنه زماني از   .  شتاب كاهشي سرعت سوم ميباشد      زمان تنظيم
  . ثانيه ميباشد210 تا 0.1

C14 :دامنـه  .  شتاب افزايشي سـرعت عمليـاتي ميباشـد         زمان تنظيم
  . ثانيه ميباشد210 تا 0.1زماني از 
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C15 :دامنه زماني  . د شتاب كاهشي سرعت عملياتي ميباش      زمان تنظيم
  . ثانيه ميباشد210 تا 0.1از 
قابليتهاي ذكر شده در بالا را ميتوان از طريق كليد خـارجي يـا              )2(

 سـرعته موتـور     – ولتاژ براي كنترل حركت چنـد        -كنتاكتور بدون 
  .توسط دستگاه اينورتر استفاده نمود

 تـا   1مقدار فركانس ميبايست از قبل تنظيم شود و دامنه آن از            ) 3(
Hz240ميباشد .  

)C26     تنظيم كنيد تا بتوانيد حد بـالاي فركـانس را تـا             1 را برابر با 
240HZبالا ببريد (  

   سرعته–نمودار زمانبندي چرخشي چند )4(
  : C01=1,2,3,4يا   5توضيحات براي 

.a ترمينالهاي FWD-COMرا براي حركت راستگرد موتور ببنديد .  

.b ترمينالهاي REV-COMپگرد موتور ببنديد را براي حركت چ.  

.c پارامتر C04براي تنظيم چرخش سرعت اصلي موتور است .  

.d پارامتر C07براي تنظيم چرخش سرعت دوم موتور است .  

.e پارامتر C10براي تنظيم چرخش سرعت سوم موتور است .  
.f پارامتر C13براي تنظيم چرخش سرعت عملياتي موتور است .  
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 جهـت چـرخش     REV-COMوFWD-COMترمينالهاي  . با: توجه
پيش تنظـيم   ( سرعت مورد نياز     2X,3XJOGموتور و با ترمينالهاي     
  .را فرمان دهيد) شده نه فركانس اصلي 

 بـسته   REV-COMوFWD-COMهنگاميكه هردو ترمينالهاي    )5(
باشند، دستگاه اينورتر فقط يك كنتاكت بسته در زمان قابـل اجـرا             

 .ميباشد

  
 باشد حق تقدم اولويـت سـرعت   C01=1,2,3,4يا   5هنگاميكه )6(

  :بترتيب زير است
   <JOG> 3X> 2Xسرعت اصلي 
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  بخش اول
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  بخش دو

  
  

 و  3X-COM,JOG-COMهنگاميكه تمـام ترمينالهـاي      ) 1(:نكات
2X-COM بسته باشند، موتور با سرعت JOGكار ميكند .  
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 3X باز است، موتور با سرعت سوم        JOG-COMهنگاميكه ترمينال   
 باز است، موتور با سرعت      COM-3Xهنگاميكه ترمينال   . ندكار ميك 

  . كار ميكند2Xدوم 
سيم كشي برروي كنكتورهاي ترمينال كنترل انجـام ميـشود و           )2(

  . ولتاژ بعنوان كليد عمل ميكند–كنكتور بدون 
  

C08 تنظيم زمان شتاب افزاينده سرعت دوم  
  

C09 تنظيم زمان شتاب كاهنده سرعت دوم  
  

C11  زمان شتاب افزاينده سرعت سومتنظيم  
  

C12 تنظيم زمان شتاب كاهنده سرعت سوم  
  

C14 تنظيم زمان شتاب افزاينده سرعت عملياتي  
  

C15 تنظيم زمان شتاب كاهنده سرعت عملياتي  
  

C08,C09,C11,C12,C14,C15:  
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 مراجعـه   C06 و C05جهت تنظيم و تغيير پارامترها بـه توضـيحات          
كاهشي را ميتوان در هنگام كار موتور       / يشيزمان شتاب افزا  . نماييد

  .تغيير داد
  

C16 تنظيم فركانس حد بالايي  
  

C17 تنظيم فركانس حد پاييني  
  
  . ميباشد240Hz تا 0پايين /دامنه مقدار تنظيم فركانس حدبالا )1(
  .مقدار حدبالايي ميبايست بيش از حد پاييني باشد)2(
بـين  ي ميبايست مـساوي   دامنه مقدار تنظيم فركانس سرعت اصل     )3(

  .حد بالايي و حد پاييني انتخاب شود
مقدار تنظيم شده فركانس سرعت اصلي ميبايست مساوي         )1(

  .يا كمتر از فركانس حد بالايي باشد
هنگاميكه فركانس تنظيم شده كمتر از حد پاييني باشـد،           )2(

، فركانس تا مقدار فركانس حد      RUNپس از فشار كليد     
اميكـه در طـي كـار موتـور،       هنگ. پاييني افزايش ميابـد   

فركانس از حد پاييني بيشتر باشد، دسـتگاه اينـورتر بـا            
  .كار ميكند) فركانس موجود(فركانس حقيقي 
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  پاييني/ نمودار حد بالايي  )3(

  
تنظـيم  . تنظيم پارامتر ميبايست توسط افراد متخصص انجام شـود        

پايين ميتواند موجب آسـيب بـه تجهيـزات و          / نامناسب حد بالا  
  .اني به كاركنان شودصدمه ج

C18 انتخاب ترمز  
C18  :              قابليت اعمال ترمز را ارائه ميكنـد تـا هنگاميكـه فركـانس

 ميرســد، از حركــت آزادانــه موتــور 1Hzخروجــي بــه كمتــر از 
  .جلوگيري شود

C18=0 بدون اعمال ترمز DC  
C18=1      با اعمال قابليت ترمز DC هنگاميكـه فركـانس بـه      .  است

 فوراً عمل ميكنـد و بـرروي        DCرمز ديناميكي    برسد، ت  0Hzمقدار  
  . ظاهر ميشودbrEمانيتور كد 

 RUN عمل كـرده، چـراغ نـشانگر         DCهنگاميكه ترمز ديناميكي    
  .روشن باقي ميماند
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 متوقف ميشود، چـراغ نـشانگر       DCهنگاميكه عمل ترمز ديناميكي     
RUN خاموش شده و چراغ نشانگر STOPروشن ميشود .  

 سريع انجام شود سبب ايجاد جريان زيـاد         DCهنگاميكه عمل ترمز    
DC   تنظيم انرژي   .  توسط موتور ميشودC19      ترمز خيلي مهم ميباشـد 

  .و توصيه ميشود كه تنظيم توسط افراد متخصص انجام شود
C19 تنظيم انرژي ترمز 
C19 :مقدار انرژي گشتاور موتور را هنگام ترمز تنظيم ميكند.  

C19=1 :دبا انرژي ضعيف ترمز ميكن.  
C19=30 :با انرژي قوي ترمز ميكند.  

  
 و انـرژي    DCنمودار فوق رابطه مـابين ولتـاژ خروجـي           )1(

نمودار نشان ميدهـد كـه      . گشتاور ترمز را نمايش ميدهد    
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 بالاتر ميتواند موجب انرژي گـشتاور       DCولتاژ خروجي   
  .ترمز بزرگتري گردد

 توصيه ميشود كه مقدار تنظيم گـشتاور ترمـز كمتـر از             )2(
C19=18 اصول تنظيم استاندارد اين است كه موتور      . اشد ب

 آزادانه حركت نكـرده و بـدون حركـت بـاقي           0Hzدر  
  .بماند

 و اعمال ترمز مكرر ميتوانـد       C19تنظيم انرژي زياد براي      )3(
موجب گرم شدن موتور، سوختن سيم پيچ و حتي آتـش           

  .سوزي گردد
انرژي ترمز با مدت زمان ترمز رابطه داشته و توسط كـد             )4(

C20ظيم ميشود تن. 

C20 تنظيم زمان ترمز  
C20 :          ثانيـه   10~0.1زمان ادامه انرژي گشتاور ترمز پس از تنظـيم 

  .قابل تنظيم ميباشد
 ثانيه  10~0.1 مابين   DCناميكي  يدامنه تنظيم زمان ترمز د     )1(

  .ميباشد
 عمـل ميكنـد، بـرروي       DCهنگاميكه ترمـز دينـاميكي       )2(

روشـن   RUN ظاهر شده و چراغ نشانگر       brEمانيتور كد   
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 متوقـف   DCهنگاميكه عمل ترمز ديناميكي     . باقي ميماند 
 خاموش شده و چـراغ نـشانگر        RUNشود، چراغ نشانگر    

STOPروشن ميشود .  
تنظيم مدت زمان ترمز براساس معياري است كـه بتوانـد            )3(

  .موتور را بدون حركت نگهدارد
 هنگاميكه عمل دستگاه اينورتر متوقف شود و عمل ترمز )4(

DC0انس خروجي در مقدار شروع شود، فركHzميباشد .  
اين عمل موجب كنترل حركـت موتـور و جلـوگيري از لنگـر              

  .موتور در طي زمان ترمز غيرفعال ميشود
 .نمودار رابطه فركانس، جريان و زمان ترمز )1(

  
C21 چپگرد/ تنظيم چرخش راستگرد  
C21 :آزادي عمل جهت چرخش موتور را مشخص ميكند.  

C21=0  :رخش راستگرد وچپگرد را اجرا نمايدميتواند هردو چ.  
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C21=1 :          فقط ميتواند چرخش راستگرد را اجرا نمايد و چراغ نشانگر
FWD  بمنظور تغيير جهـت چـرخش موتـور ، جـاي           . روشن ميشود

تعـويض ترمينالهـاي ورودي     . دوفاز ورودي موتور را تعويض كنيد     
  .منبع برق تأثيري ندارد

C21=2 :      جـرا نمايـد و چـراغ       فقط ميتواند چرخش چپگـرد را ا
بمنظور تغيير جهت چرخش موتور،     .  روشن ميشود  REVنشانگر  

تعـويض ترمينالهـاي    . دو ترمينال ورودي موتور را تعويض كنيد      
  .ورودي منبع برق عملكردي ندارد

C22 
جلوگيري از آسيب در اثر جريان زياد و ولتاژ 

  زياد
C22 :ژ زيادبا قابليت جلوگيري از آسيب در اثر جريان و ولتا.  

C22=0 :       بدون قابليت جلوگيري از آسيب در اثـر جريـان و ولتـاژ
  .زمان شتاب افزايشي و شتاب كاهشي را تغيير ميدهد. زياد

C22=1 :         150هنگاميكه جريان خروجي دستگاه اينورتر بـيش از% 
 فرعي دستگاه كنترلر به ميزان      DCجريان تعريف شده باشد و ولتاژ       

DC350V)     براي سري مدلهايAC200~AC240 (      يـا بـه ميـزان
DC650V)     براي سري مدلهايAC380~460 (      در هنگـام شـتاب

فركـانس خروجـي دسـتگاه      . برسد، زمان شتاب افزايشي تغيير ميابد     
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اينورتر افزايش نميابدو يا دستگاه اينورتر متوقف ميشود تا از لنگـر            
  .موتور در اثر جريان و ولتاژ زياد جلوگيري نمايد

رايط به ميزان مطمئن كاهش يافت، دستگاه اينـورتر         پس از اينكه ش   
  .عمل شتاب چرخش موتور را ادامه ميدهد

C22=2 :         150هنگاميكه جريان خروجي دستگاه اينورتر بـيش از% 
 فرعي دستگاه اينورتر به ميزان      DCجريان تعريف شده باشد و ولتاژ       

DC350V)     براي سري مدلهايAC200~AC240 (      يـا بـه ميـزان
DC650V) راي سري مدلهاي    بAC380~460 (     در هنگـام شـتاب

فركـانس خروجـي   .  كاهشي تغيير ميابـد بكاهشي برسد، زمان شتا 
دستگاه اينورتر افزايش نميابدو يا دستگاه اينورتر متوقف ميشود تـا           

پس از  . لتاژ زياد جلوگيري نمايد   واز آسيب موتور در اثر جريان و        
دستگاه اينـورتر عمـل     اينكه شرايط به ميزان مطمئن كاهش يافت،        
  .شتاب كاهشي چرخش موتور را ادامه مي دهد

C22=3 :          در هنگام عمليات شتاب افزايشي و كاهشي، داراي هـردو
ايـن پـارامتر داراي قابليـت       .  ميباشد C22=2وC22=1قابليت هاي   

دسـتگاه  . سرعت ياب اتوماتيك و جبران نيـروي كـشش ميباشـد          
را برحسب تغيير وضعيت    اينورتر بطور اتوماتيك فركانس خروجي      

  .بار، تنظيم ميكند تا از لنگر انداختن موتور جلوگيري كند
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C23 تنظيم انرژي جبران اتوماتيك گشتاور 
C23 :      ايـن پـارامتر    . براي تنظيم اتوماتيك حالت بردار ولتاژ ميباشد

ايـن  . داراي قابليت جبران اتوماتيك انرژي گـشتاور اوليـه ميباشـد          
جهـت  .  معتبر و قابل اسـتفاده اسـت       C02=0حالت  پارامتر فقط در    

  . مراجعه نماييدC02=0كسب اطلاعات به توضيحات 
: C23=1  .كمترين مقدار انرژي جبران اوليه گشتاور
: C23=17  .بيشترين مقدار انرژي جبران اوليه گشتاور

  . مراجعه نماييدc02=0جهت كسب اطلاعات به توضيحات 
C24 جريان اضافي%150ور در شرايط تنظيم حداكثر زمان كار موت   

كار موتور هنگامي نرمال است كه جريان دستگاه اينورتر كمتر و يا   
  . جريان تعريف شده باشد%100در حد ميزان 

جلــوگيري از آســيب در هنگــام شــتاب -1  از آسيب در هنگام كار موتورجلوگيري-2
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زمان كار موتور ميبايست محدود گـردد تـا از سـوختن موتـور در               
 %150هنگاميكه جريان عملياتي دستگاه اينورتر به مقداري بيش از          

  . شده ميرسد، جلوگيري شودجريان تعريف
 جريـان   %150هنگاميكه ميزان جريان دستگاه اينورتر به بـيش از          

تعريف شده و مجاز موتور ميرسد، برروي صـفحه مـانيتور كـدهاي          
OL3 يا OL1,OL2ظاهر ميشوند و به حالت فالت ميرود .  
OL1 :   بار اضافي در هنگام شتاب افزايشي  
OL2 :   ت ثابتبار اضافي در هنگام سرع  
OL3 :   بار اضافي در هنگام شتاب كاهشي  

OL) :    ثانيـه ميباشـد و      20~0.1دامنه تنظيم زمان كار     ):بار اضافي 
 10 تنظيم شده در كارخانه سازنده دستگاه اينورتر –مدت زمان پيش 

  . ثانيه ميباشد
  

C25  تنظيم كارخانه–بازگشت به مقادير پيش   
C25 :  پارامترc25=1   تنظـيم   –ماييـد تـا مقـدار پـيش          را انتخاب ن 

  .كارخانه بازيافت شود
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 –با انتخاب اين پارامتر، تمام پارامترهاي دسـتگاه بـه مقـدار پـيش        
 بـاز   0 بـه مقـدار   c25تنظيم كارخانه سازنده باز ميگردند و سپس 

  .ميگردد
 تنظيم –توصيه ميشود قبل از اجراي بازگشت به مقادير پيش  )1(

ادداشـت نماييـد زيـرا پـس از         كارخانه، مقادير قديمي را ي    
  .تنظيم، مقادير قديمي از حافظه دستگاه اينورتر حذف ميشود

ميبايست عمليـات تنظـيم قابليـت هـا و پارامترهـا توسـط               )2(
 .متخصص انجام شود تا از اشتباه در تنظيمات جلوگيري شود

C26 سرعته- تنظيم چرخش چند   
C26 :      120~0 سـرعته بـه دو قـسمت         –دامنه چـرخش چنـدHz و

121~240Hzتقسيم شده است .  
C26=0120~0:  دامنه فركانس خروجيHz   
C26=1 :240~0: دامنه فركانس خروجيHz 

هنگاميكه با چند سرعت كار ميكنيد، در انتخاب نوع موتـور            )1(
هنگاميكه فركانس عمليـاتي بـيش از       . احتياط و دقت نماييد   

12Hz          است، توصيه ميشود موتوري انتخاب كنيد كه بـراي 
  .اينورتر شما كاملاً مناسب استدستگاه 

C16 :تنظيم حد بالايي  
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C04 :تنظيم سرعت اصلي  
براي چرخش با سرعت زياد، موتور با توانـايي بـالاي مكـانيكي را              

به ظرفيت مكانيكي دستگاه در برابر تكان و لرزش و          . استفاده نماييد 
  .همچنين به استحكام سطح زمين توجه نماييد

C27 مترهاقفل نرم افزاري پارا 
C27 :        هنگاميكه . اين قابليت ميتواند بخشي از پارامترها را قفل نمايد

 را انتخاب ميكنيد، دستگاه اينورتر نميتوانـد        (C27=1)وضعيت قفل   
 ظـاهر   Errمحتواي پارامتر را بخواند و برروي صفحه مـانيتور كـد            

  .ميشود
  . تنظيم كنيم تا قفل غير فعال شود– باز C27=0پارامتر را برروي 

C27=0 :ميتوان تمام پارامترها را تغيير داد.  
C27=1 :پارامترها را نميتوان تغيير داد.  

از تنظيم اشتباه توسط افراد غير متخصص و غيـر آشـنا بـه دسـتگاه                
توصـيه ميـشود پـس از تكميـل تنظـيم           . اينورتر جلوگيري كنيـد   

 قفل كنيد تـا     C27=1پارامترها، دستگاه اينورتر را از طريق انتخاب        
  .از تغيير اشتباهي پارامترها جلوگيري شود

C28رزرو   
C29رزرو   
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C30تنظيم فركانس موج حامل   
C30:  تنظيم فركانس موج حامل يعني زمان سوئيچينگ در ماجول 

IGBT . 3دامنه مقدار آنKHz~15KHzميباشد .  
صداي كم موتور، تلفـات زيـاد روي        :فركانس زياد براي موج حامل    

IGBTكاهش نيروي گشتاور،دماي زياد پره و .  
صداي زياد موتور، تلفـات كـم روي        :فركانس كم براي موج حامل    

IGBTدماي كم پره و افزايش نيروي گشتاور،.  
    براي تنظيمc30   پارامتر C00=4          را انتخـاب كنيـد تـا ايـن 

  .پارامتر قابل تغيير باشد
C30=1     3 فركانس موج حاملKHz        اسـت و بـراي موتورهـاي 

75HP~100HPت مناسب اس.  
C30=2     5 فركانس موج حاملKHz        اسـت و بـراي موتورهـاي 

50HP~60HPمناسب است .  
C30=3     8 فركانس موج حاملKHz        اسـت و بـراي موتورهـاي 

30HP~40HPمناسب است .  
C30=4     10 فركانس موج حاملKHz       است و بـراي موتورهـاي 

15HP~25HPمناسب است .  
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C30=5     12 فركانس موج حاملKHz       است و بـراي موتورهـاي 
7.5HP~10HPمناسب است .  

C30=6     15 فركانس موج حاملKHz       است و بـراي موتورهـاي 
0.5HP~5HPمناسب است .  

 تنظيم كارخانه را استفاده نماييد و بطور دلخواه تغييـر           -لطفاً پيش 
  .ندهيد

  .در صورت نياز با موافقت افراد متخصص فني ما تغيير دهيد
ينورتر و صـدمه    در غير اينصورت ميتواند موجب آسيب دستگاه ا       

  .كاركنان گردد
  

  شرح فالتهاي دستگاه
هنگاميكه دستگاه اينورتر فالت ميدهد، موتور فوراً متوقف ميشود و           
سپس صفحه مانتيورعلت نقص را با حروف يا ارقام انگليسي نمايش           

 را فشار دهيد تا دستگاه اينورتر دوبـاره         STOP/RUNكليد  . ميدهد
دستگاه اينـورتر را قطـع كنيـد تـا          شروع به كاركند يا جريان برق       
و سـپس   )  ثانيـه  10تا5در حدود   (چراغ هاي نشانگر خاموش شوند    

  .جريان برق دستگاه اينورتر را دوباره متصل كنيد
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  نمايش كدهاي نقص

  كدنقص
-غير   كاركردشرح

  روش رفع نقص  موارد مورد بررسي  نرمال

Err  عملكرد غلط  
جهت عمليات به كتابچه راهنما 

  ماييدمراجعه ن
   را بررسي كنيدc27پارامتر 

C27=0 قرار دهيد تا پارامتر قفل 
  .آزاد شود

OC0 

جريان زياد در حالت 
مربوط به (سكون 

  )اختلال نويز است

منابع نويز مانند امواج 
الكترومغناطيسي و مافوق صوتي را 

  .جستجو كنيد

توسط نصب فيلتر اضافي و اتصال 
 زمين از نويز جلوگيري كنيد يا محل

 .نصب را تغيير دهيد

   سنسور جريانصنق 
 مرتبه تكرار OC0 3چنانچه كد 

شد، دستگاه اينورتر را جهت تعمير 
  .به نمايندگي تحويل دهيد

رفع نقض سنسور جريان توسط 
  متخصصين شركت

OC1 

جريان زياد در حالت 
% 200(شتاب افزايشي

  )جريان تعريف شده

آيا دستگاه اينورتر شتابي ناگهاني 
  ؟دارد

  .زمان شتاب افزايشي را افزايش دهيد

OC2 

جريان زياد در حالت 
كار با سرعت 

جريان % 200(ثابت
  )تعريف شده

  .تغييرات بار را كاهش دهيد  آيا تغييرات بار زياد است؟

OC3 

جريان زياد در حالت 
% 150(شتاب افزايشي

  )جريان تعريف شده

آيا دستگاه اينورتر شتابي ناگهاني 
  دارد؟

  .اب كاهشي را افزايش دهيدزمان شت

OL1 

اضافه بار در حالت 
% 150(شتاب افزايشي 

  )جريان تعريف شده

آيا زمان شتاب بيش از حد كوتاه 
است و يا بار بيش از حد سنگين 

  است؟

زمان شتاب را افزايش دهيد يا بار را 
  .كاهش دهيد
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OL2 

اضافه بار در حالت 
% 150(سرعت ثابت 

  )جريان تعريف شده
  ييرات بار زياد است؟آيا تغ

جريان خروجي .  را كاهش دهيدربا
  .گيري كنيد دستگاه اينورتر را انداره

OU0 

اضافه ولتاژ در حالت 
 بيش DCسكون، ولتاژ 

براي مدل  (400Vاز 
AC 220 V ( يا

800V)  براي مدلAC 

380V(  

  .شرايط برق ورودي را بهبود بخشيد  .منبع ولتاژ ورودي را بررسي كنيد

تاژ زياد در هنگام ول
  شتاب افزايشي

آيا مقدار ولتاژ ورودي مناسب 
  است؟

شرايط برق ورودي را بهبود بخشيد و 
  .ولتاژ ورودي را كاهش دهيد

OU1  نشت الكتريكي به
  دليل نصب غلط موتور

 يا meggerعايقبندي موتور را با 
  .گيري كنيد متر اندازه توسط مولتي

موتور را تعويض كنيد يا موتور را 
  .پيچي كنيد دوباره سيم

OU2 

 ACبالا رفتن ولتاژ 
ورودي در هنگام كار 

با سرعت ثابت 
ورودي بيش از (

270V در مدل تكفاز 
-400Vمعادل ولتاژ 

DC و ورودي بيش از 
470V در مدل سه فاز 
  )800V-DCمعادل 

  آيا ولتاژ ورودي صحيح است؟
شرايط برق ورودي را بهبود بخشيد و 

  .ش دهيدولتاژ ورودي را كاه

OU3 

ولتاژ زياد در هنگام 
  شتاب كاهشي

 كاهشي ناگهان موجب تابآيا ش
توليد جريان زياد و سپس ولتاژ زياد 

  شود؟ مي

زمان شتاب كاهشي را افزايش دهيد يا 
مقاومت ترمز يا واحد ترمز نصب 

  .كنيد

 

ولتاژ ورودي زياد 
بالاتر  DCلينك .(است

 يا 400VDCاز 
800VDCباشد  مي(.  

  لتاژ ورودي صحيح است؟آيا و
شرايط نيروي برق را بهبود بخشيد و 

  .ولتاژ ورودي را كاهش دهيد

OFF 

ولتاژ ورودي كافي 
 كمتر DCولتاژ نيست، 

براي سري  (200Vاز 
AC200 V ( و كمتر از

400 V)  براي سري

  شرايط برق ورودي را بهبود بخشيد  ولتاژ ورودي را آزمايش كنيد
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AC 380 V (مي باشد  

EF 
هاي همزمان  رمانف

  راستگرد و چپگرد
  مدار كنترل را بررسي كنيد

فقط يكي . مدار كنترل را تصحيح كنيد
 را FWD-COMهاي  از ترمينال

  .ببنديد

FR 

كنتاكت چرخش آزاد 
موتور هنگام فرمان توقف 

ادامه چرخش اينورتر (
  )پس از قطع فرمان

  .مدار كنترل را بررسي كنيد
 FREERUN-COMهاي  ترمينال

  .را اگر استفاده شده است، باز كنيد

  .فن را تعويض كنيد  آيا فن خنك كننده سالم است؟
OH 

بيش (حرارت بيش از حد 
  .مكان نصب را تغيير دهيد  دماي بالاي محيط و يا تهويه نامناسب  ) درجه80از 

  . را بررسي كنيدمدار كنترل
 FWD-COMهاي  يكي از ترمينال

  . را ببنديدREV-COMو 
-O- 

هيچ سيگنال فرمان 
چپگرد از /راستگرد

ترمينال ورودي داده نشده 
  . قرار دهيد4 يا 1 را برابر با C01   است؟CO1=2,3 يا 5آيا   .است

BrE  
ترمز مغناطيسي فعال 

  .است
   است؟C18=1آيا 

C18=0 قرار دهيد تا ترمز را در 
  .صورت عدم نياز غيرفعال كنيد

  
  

  روش بررسي نقصهاي كلي

   رفع نقص روش  علت  قصوضعيت ن

 T و  R,Sهـاي     آيا نيروي برق به ترمينـال     
  متصل است؟

  .نيروي برق را وصل كنيد -
ــاره   - ــرق را قطــع كــرده و دوب نيــروي ب

  .استارت كنيد

  . مدارات الكتريكي را بررسي كنيد-  آيا سيم كشي صحيح است؟

 ولتـاژ   U.V.Wهاي خروجـي      آيا ترمينال 
  خروجي دارند؟

  .نيروي برق را بررسي كنيد -
  .فرمان درست حركت را صادر كنيد -

ش نمي
موتور چرخ

 
كند

  

  موتور چرخش ندارد

  آيا شفت موتور قفل كرده است؟
  بار موتور را كاهش دهيد -
  .موتور را تعويض كنيد -
  ساختار دستگاهر را بررسي كنيد -
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-

  آيا دستگاه فالت داده است؟
پيغام نمايش داده شـده صـفحه پيغـام را           

  .بررسي كنيد
  دوباره بررسي كنيد -  آيا تنظيمات كيبرد صحيح است؟

  تاور آغازين كافي نيستنيروي گش
مقدار پارامتر گـشتاور جبـران كننـده را          -

  .تغيير دهيد
تواند با انـرژي      زمان شتاب كم است و نمي     

GD2برابر كند   
  زمان شتاب را افزايش دهيد -

  فركانس استارت را زياد كنيد -  فركانس شروع كم است

هنگاميكه موتـور در حـال چـرخش آزاد         
  كنيد ياست، موتور را استارت م

ــاره   - ــت دوب ــرخش آزاد، قابلي ــام چ هنگ
 را تنظـــيم كنيـــد (restart)اســـتارت 

)co22=1,2,3قرار دهيد (  

  آيا دستگاه فالت داده است؟
پيغام نمايش داده شـده صـفحه پيغـام را           -

  بررسي كنيد

هنگام استارت موتور، دستگاه اينورتر اشكال دارد
  

هنگام شروع كار 
موتور و يا هنگام 

دهد   ميOCشتاب 
قابليت فالت جريان (

به دليل جريان زياد 
كند، جريان  عمل مي

اي خروجي بيش  لحظه
جريان تعيين % 200از 

آيا تنظيم كيبرد صحيح است؟ يا نشت        )شده است
  الكتريكي به دليل نصب غلط موتور

  دوبار بررسي كنيد -
 تعويض موتـور يـا تـصحيح        پس از  -

خطــوط خروجــي، دوبــاره اســتارت 
اگر حتي بدون موتـور پيغـام       . كنيد
OC   ــص از ــود نق ــاره داده ش  دوب

 OCاگر پيغام   . دستگاه اينورتر است  
  داده نشود نقص از موتور است

هنگام شتاب كاهشي دستگاه كنترلر 
اشكال دارد

  

هنگام شتاب كاهشي 
دهد   ميOUپيغام 

تاژ به قابليت فالت ول(
دليل ولتاژ زياد عمل 

  )كند مي

 بــار كــه موتــور را حركــت GDمقــدار 
مدار ترمز كمكي داخلي    . دهد زياد است    مي

تواند انرژي توليد شـده       دستگاه اينورتر نمي  
موتور را هنگام شـتاب كاهـشي ناگهـاني،         

  .جذب كند
ــاژ  # ــه ولت ــا 400V از DC هنگاميك  ي

800V         بيشتر باشد، قابليـت فالـت ولتـاژ 
  .كند ل ميعم

  زمان شتاب كاهنده را زياد كنيد -
 مقاومـت   10HPبراي موتـور كمتـر از        -

  . خارجي نصب كنيدDCترمز 
 واحد ترمز و    15HPبراي موتور بيش از      -

  مقاومت ترمز نصب كنيد
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هنگام حالت سكون موتور، دستگاه 
اينورتر اشكال دارد

  

هنگام چرخش پيغام 
OFFدهد  مي  

  ولتاژ ورودي كافي نيست
   منبع نيروي برق را بررسي كنيدظرفيت -
اتصالات ترمز الكترومغناطيسي و فيوز را       -

  بررسي كنيد

  
هنگام چرخش پيغام 

OUدهد  مي  

مشكل بار، موتور يا بـرق ورودي رخ داده         
است يا نشت الكتريكي به دليل نصب غلط        

  موتور

   خارجي نصب كنيدDCمقاومت ترمز  -
پس از تصحيح خطـوط خروجـي دوبـاره        -

  .يداستارت كن
 دوبــاره داده شــود نقــص از OU1اگــر پيغــام 

 داده  OU1اگـر پيغـام     . دستگاه اينـورتر اسـت    
  .نشود، بايد موتور تعويض شود

  
  تعميرات و بازرسي

اطمينان حاصل نماييد كه عمليات نگهـداري و بازرسـي انجـام               لطفاً
شود تا دستگاه اينورتر خود را براي مدت طولاني در شرايط نرمـال             

  .حفظ كنيد
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  موارد قابل توجه در نگهداري و بازرسي 
ابتدا وضعيت جريان كليد برق دستگاه اينورتر توسط اپراتـور         -

بمنظور حفظ ايمني كار، برروي كليد برق يك        . باز بيني شود  
ليبل مشخصات آويزان كنيد و خـاموش كـردن كليـد بـرق             

  .توسط افراد متفرقه را اكيداً ممنوع كنيد
نوز در خازن ظرفيت زيـاد داخلـي        پس از قطع نيروي برق ه      -

قبـل از اينكـه     .  وجـود دارد   DCمدار يكسوساز، ولتاژ زيـاد      
بازرسي هاي اصلي مدار را شروع كنيد،اطمينان حاصل كنيـد          

  .كه چراغ نشانگر خاموش باشد
   اقلام مورد بازرسي-2-9
  آيا كار موتور مطابق با تنظيم مورد نظر شما است؟ -
  است؟آيا سيستم خنك كننده نرمال  -
آيا محيط نصب دستگاه اينورتر نرمال است؟ آيـا بـا نكـات              -

  توصيه شده در كتابچه راهنما مطابقت دارد؟
 نرمـالي توليـد     -آيا در هنگام كار، سروصدا يـا تكـان غيـر           -

  ميشود؟
  روش سيم كشي براي سنكرون كردن چند دستگاه
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براي كنتـرل چنـد دسـتگاه اينـورتر، سـيگنال خـارجي            )1(
DC0~5V يا DC0~10vاستفاده كنيد .  

  . را قرار دهيدC01=1 يا 3پارامتر  )2(
تنظيم سرعت اصلي ميبايست توسط پتانـسيومتر خـارجي          )3(

انجام شود و تنظـيم سـرعتهاي ديگـر ميبايـست توسـط             
  .پتانسيومتر داخلي دستگاه اينورتر انجام شود

سيم كشي كار همزمـان ميبايـست بـا تنظيمـات كليـد              )4(
DIP(JI)  و ترمينالهـــاي كنتـــرل V1,V2,V3و C01 
  .درست باشد

   DC0~5Vسنكرون كردن با استفاده از سيگنال 

  
   DC0~10Vسنكرون كردن با استفاده از سيگنال 
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  انتخاب مقاومت ترمز و واحد ترمز
   200V-240V     0.4KW-7.5KWدستگاه اينورتر مدلهاي ) 1(

 داراي واحـدهاي ترمـز    380V- 460   0.75KW-7.5KWو 
جهـت  .  مقاومت هاي اضـافي ميباشـد       به قط نياز ف. داخلي ميباشد 

  .مشخصات به جدول زير مراجعه نماييد
 داراي واحـدهاي ترمـز    11KWدستگاه اينـورتر بـيش از    )2(

ميتوانـد از واحـدهاي ترمـز توليـدي ايـن           . داخلي نميباشند 
جهـت مشخـصات بـه جـدول زيـر          . شركت  استفاده كنيد   

  .مراجعه نماييد
قاومـت ترمـز پـس از       ممكن است دماي محـيط اطـراف م        )3(

مقاومـت ترمـز را بـا در نظـر          . عمليات متداوم افزايش يابد   
گرفتن فاصله كافي از تجهيزاتي كه در برابر حرارت ضعيف          

محل نصب ميبايست تهويه هواي مناسب      . هستند، نصب كنيد  
 .و يا فن خنك كن داشته باشد
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  جدول قابليت ها
شماره 
پيش تنظيم   تنظيم پارامتر  قابليت  كد

    توضيح  كارخانه

0  

انتخاب محتواي  
  صفحه نمايش

   نمايش فركانس كار در دستگاه 0:
 (1/10) براي موتور دو قطبي RPMنمايش دور1:

  براي موتور چهار قطبي RPM نمايش دور 2:
 براي موتور شش RPM نمايش دور 3:

  (1/10)قطبي
  )فركانس كرير (C30 فعال قفل - حالت غير4:
  گام توقف نمايش فركانس در هن5:

0  

پارامتر *: 
را نميتوان 
هنگام كار 

موتور 
  تغيير داد

  

1 

ــوع   ــاب ن انتخ
كنترل داخلـي   

  يا خارجي

   كنترل از صفحه كليد0:
   كنترل از صفحه كليدو سيگنال آنالوگ1:
   صفحه كليدو ترمينال كنترل2:
   ترمينال كنترل و سيگنال آنالوگ3:
  20mA-4 صفحه كليدو سيگنال خارجي 4:
 20mA-4نال كنترل و سيگنال خارجي  ترمي5:

1   *  

2 

انتخاب منحنـي   
  V/Fمشخصه 

   جبران اتوماتيك گشتاور0:
   نمودار خطي1-17:

  منحني درجه دوم18-34:

0   *  

3 

ــه  ــاب نقط انتخ
ــشت رب گــــ
  )فركانس پايه(

50-210Hz 

0   *  

4 
تنظيم فركانس  

  سرعت اصلي
0-210Hz ثانيه   

60Hz   *  

5 

ــان   ــيم زم تنظ
شتاب كاهـشي   

  رعت اصليس

   ثانيه 0.1-210
60Hz 5 ثانيه  *  

6 

ــان   ــيم زم تنظ
شتاب كاهـشي   

  سرعت اصلي

   ثانيه 0.1-210
    ثانيه 5
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7 
تنظيم فركانس  

  سرعت دوم
0-240 Hz 

0Hz    

8 

تنظيم زمان شتاب   
افزايشي سـرعت   

  دوم

   ثانيه 0.1-210
      ثانيه5

9 

ــيم  ــان زتنظ م
شتاب كاهـشي   

  سرعت دوم 

   ثانيه 0.1-210
    هثاني 5

10 
تنظيم فركانس  

  سرعت سوم
0-240Hz 

0Hz    

11 

ــان   ــيم زم تنظ
شتاب افزايـشي   

  سرعت سوم

   ثانيه 0.1-210
    ثانيه 5

12 

ــان   ــيم زم تنظ
شتاب كاهـشي   

  سرعت سوم

   ثانيه 0.1-210
    ثانيه 5

13 
تنظيم فركانس  

  JOGسرعت 
0-240Hz 

5Hz    

14 

تنظيم زمان شتاب   
افزايشي سـرعت   

JOG  

    ثانيه0.1-210
      ثانيه0.1

15 
تنظيم زمان شـتاب    

  كاهشي سرعت 
     ثانيه 0.1   ثانيه 0.1-210

16 
تنظــيم فركــانس 

  حد بالايي
0-240Hz 

60Hz    

17 
تنظــيم فركــانس 

  حد پاييني
0-240Hz 

0Hz    

18 
انتخــاب ترمــز  

DC  
  غير فعال0:

  فعال1:
0   *  

ــرژي 19 ــيم ان   *   5 30-1تنظ
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  DCترمز 

20 
ــان   ــيم زم تنظ

  DCترمز 
  ثانيه0.1-10

      ثانيه3

21 

تنظيم انتخـاب   
ــرخش  چــــ
ــتگرد  راســــ

  چپگرد/

 براي حركت به هر دو جهت0:

 فقط براي حركت راستگرد1:

  فقط براي حركت چپگرد2:
0   *  

22 

حالت سـرعت   
ياب اتوماتيك  

ــيم ( تنظـــــ
ــوگيري از  جلـ

  )آسيب 

 غيرفعال0:

فقط در هنگـام شـتاب افزايـشي فعـال       1:
 .است

 اب كاهشي فعال استفقط در هنگام شت2:

 كاهشي فعال/در هنگام شتاب افزايشي3:

0     

23 

جبــــــــران 
ــك  اتوماتيـــ

  گشتاور

 جبران حالت بردار ولتاژ0-17

3   ×  

24 

مــدت زمــان  
تحمــل جريــان 

  (%150)زياد 

 ثانيه0.1-210

  *     ثانيه10

25 

ــشتب  رگــــ
تنظيمات اوليـه   

  كارخانه

  بدون تغيير 0:
   تنظيم اوليه كارخانهرگشت بهب1:
 

0   *  

26 

ــيم  تنظــــــ
حداكثرفركانس 
بـراي عمليـات   

  چند سرعته

0-120Hz  :0  
0-240Hz :1 

0   *  

27 
ــاتي  قفــل عملي

  پارامترها
  ثانيه0.1-210

0     

        رزرو 28
        رزرو 29
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30 

تنظــيم مــوج  
  حامل

1:3KHz(75HP-100HP) 
2:6KHz(50HP-60HP) 
3:8KHz(30HP-40HP) 

4:10KHz(15HP-20HP) 
5:12KHz(7.5HP-10HP) 
6:15KHz(1/2HP-5HP) 

3K 
6K 
8K 

10K 
12K 
15K 

30 

تنظيم 
موج 
  حامل
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  شرايط نصب 
 نمودار سيم كشي )1(

  
براي سيم كشي ترمز و فيلتر از سـيم بـرق شـيلدار اسـتفاده                )2(

توجه كنيد كه اتصال زمين شبكه الكتريكـي، خـوب          . كنيد
  . متر ميباشد10 طول استاندارد سيم كشي كمتر از. باشد

متـر  1تاندارد سيم كشي مابين دستگاه اينورتر وفيلتر        طول اس  )3(
  .ميباشد

 ACطول سيم كشي مدار فيلتر، دسـتگاه اينـورتر و موتـور              )4(
  .متر ميباشد3

 از  ACبراي سيم كشي مدار فيلتر، دستگاه اينورتر و موتـور            )5(
توجه كنيد كه اتـصال زمـين       . سيم شيلدار برق استفاده كنيد    
  .شبكه الكتريكي، خوب باشد

  . نصب فيلتر ميبايست مشخصات زير را رعايت كنيدبراي )6(
  فيلتر  مدل
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LS600-20-5,LS600-2001,LS600-2002  MIF-310  
LS600-2003LS600-2005,LS600-4001,LS600-

4002,LS600-4003,LS600-4005  
MIF-316  

  
  مشخصه هاي تست دستگاه

  ) فاز3( V 400  ) فازV) 3 200  ولتاژ
20-5 2001 2002 200

3 
2005 4001  4002 400

3 
   موتورKWمدل و ماكزيمم  4005

0.4 0.75 1.5 2.2 3.7 0.75 1.5 2.2 3.7 

  ظرفيت خروجي نامي   7.0 4.2 3.2 2 6.1 4.2 2.8 1.7  1.2

3 4.5 7.5 11 16 2.5 4.5 7.0 9.0 

مـــاكزيمم ولتـــاژ     
  خروجي

200V~240V  
  فاز3ولتاژ 

380V~460v  
  فاز3ولتاژ 

بــالاترين فركــانس    
  جيخرو

  تعيين شده Hz 240 توسط تنظيم پارامتر يا تا Hz 120تا 

  ) فاز3(  ولتاژ و فركانس نامي  
200/208/220V   50Hz  
200/208/240v     6Hz  

  ) فاز3(
380/400/415/410/460V 

50/60Hz  
  %10  واريانس مجاز ولتاژ  

 ، كنترل ولتاژ فضاييPWMموج سينوسي   روش كنترل  

  Hz 240~0.5  دامنه كنترل فركانس  

 )گراد  درجه سانتي40 تا 10–در دماي  (%0.1فرمان ديجيتالي   ضريب دقت فركانس  
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  مشخصات ترمينال مدار كنترل
  مشخصات  نماد اختصاري  نام ترمينال

V1 تغذيه   ترمينال تعذيه ولوم خارجيDC+5 

V2  ولتاژ ورودي  ترمينال ورودي ولتاژ  مقايسهDC 0~5V 

V3  جهت ولوم خارجي  ترمينال اتصال ز مين  
TXD  ترمينال خروجيRS232  ترمينال سيگنال خروجيRS232 

RXD  ترمينال وروديRS232  ترمينال سيگنال وروديRS232 

  

GND  ترمينال اتصال زمينRS232  ترمينال اتصال زمينRS232 

 رزرو

FWD  اگر  ترمينال فرمان حركت راستگردFWD به COM وصل شود، موتور راستگرد مي چرخد  

REV  اگر   ترمينال فرمان حركت چپگردREV به COMوصل شود، موتور چپگرد مي چرخد  

FREE 
RUN 

 وصل شود دستگاه اينـورتر فـورا خروجـي    COM به FREE – RUNاگر   ترمينال توقف آزاد
  . مي شودخود را قطع مي كند و موتور توسط نيروي اينرسي اش متوقف

JOG  ترمينال فركانسJOG   اگرJOG   به COM       وصل شود، موتور با فركانس JOG      حركت مـي كنـد 
  .فركانس قابل تنظيم است

ترمينال ورودي مدار كنترل
  

COM اتصال مشترك براي سيگنالهاي كنترل  ترمينال مشترك  
2X  2اگر  ترمينال سرعت دومX به COMوصل شود موتور با سرعت دوم مي چرخد .  
3X  3اگر  ومترمينال  سرعت سX به COMوصل شود موتور با سرعت سوم مي چرخد .  

RESET   اگر  ترمينال فعاليت مجددRESET   به COM           وصل شود بعد از بروز نقص فني سيستم مجددا فعال 
  . مي شود

IA        ترمينال فرمان فركـانس توسـط
  سيگنال جريان

 V3 به ترمينال mA 20~4 يا mA 20~0ورودي

MAT خروجي آنالوگ   
GND اتصال زمين آنالوگ  

 10V,1 mA~0خروجي آنالوگ

RA 

RB 

RC  

 

  

  ترمينال خروجي رله آلارم  250V/3Aحداكثر 
  . بسته هستندRB-RC باز و RA-RC: براي حالت نرمال
 . باز هستندRB-RC بسته و RA-RC: براي حالت نقص

DRA 
DC 

ترمينال خروجي مدار كن
ترل

 

DRC 

  

 است فعال است و جريان مي تواند از داخل          1Hzهنگامي كه خروجي بيش از      
  .ترانزيستور برقرار شود

DRA-DRC: AC 250V/150Ma 
DRA-DC,DRC-DC: DC 24V/150mA 
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